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1. WSTEP

1.1. Nazwa zamé6wienia
Celem jest opracowanie projektu instalacji elektrycznych i teletechnicznych dla
zadania pn. BUDOWA  ARCHIWUM DLA POTRZEB STAROSTWA

POWIATOWEGO WE WLOCLAWKU Z CZESCIA GARAZOWA. Obiekt
zlokalizowany bedzie przy ul. Cyganka 28 we Wioctawku.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace

wykonania i odbioru instalacji elektrycznej, instalacji teletechnicznych.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.2.

1.4. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot

zwigzanych z realizacjg nastepujacych prac:

e przeciwpozarowy wylacznik pradu,

e instalacja o§wietlenia ogdlnego,

e awaryjne o$wietlenie ewakuacyjne,

e wewng¢trzne instalacje gniazd wtyczkowych w systemie TN-S,

e system sygnalizacji pozaru,

¢ system oddymiania klatki schodowej,

e sie¢ strukturalna,

e system sygnalizacji wlamania i napadu,

e przeprowadzenie prob i badan oraz potwierdzenie ich protokotami.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi

odpowiednimi normami i okre§leniami zawartymi w ST Ogo6lna Specyfikacja Techniczna.

1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robot



Wszystkie roboty instalacyjne oraz uruchomieniowe nalezy wykona¢ w oparciu o
dokumentacje projektows, oraz aktualnie obowigzujace normy i przepisy.

Przed rozpoczgciem wszelkich prac remontowych, instalacyjnych nalezy dokonac
demontazu istniejacych instalacji elektrycznych. Zdemontowane urzgdzenia przekazaé
Inwestorowi.

Przed oddaniem do uzytku wszelkich instalacji, nalezy wykona¢ odpowiednie

pomiary zgodnie z obowigzujgcymi normami.

1.7. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony s$rodowiska naturalnego. W czasie trwania budowy i
wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i otoczenie w stanie porzadku,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wilasnosci spolecznej i1 innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych nastepstwie jego

sposobu dziatania.

1.8. Bezpieczenstwo pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i1 bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢ ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w
cenie  kontraktowej. Wykonawca bedzie przestrzegaé  przepisOw  ochrony
przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane

pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.9. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca zabezpieczy wykopy pod uktadany kabel oraz pod fundamenty przed
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dostepem 0s6b postronnych oraz zapewni niezaczyszczanie terenu, w poblizu miejsca

wykonywanych robot elektrycznych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

Wszystkie elementy muszg posiada¢ aktualne certyfikaty do ich stosowania w
budownictwie. Rodzaj atestoéw i dokumentéw wymaganych dla ich potwierdzenia okreslaja

obowigzujace przepisy prawa budowlanego.
2.1. Rodzaje materiatow

2.1.1. Oswietlenie podstawowe

Specyfikacja opraw oswietleniowych:

Al — Oprawa wykonana z aluminium, malowana na kolor biaty, L=1m, klosz MPRM,
strumien §wietlny 3500 Im, temp. barwowa 4000K, CRI>80, [P20

A2 — Oprawa wykonana z aluminium, malowana na kolor biaty, L=1m, klosz MPRM,
strumien §wietlny 3500 Im, temp. barwowa 4000K, CRI>80, P44

A3 — Oprawa wykonana z aluminium, malowana na kolor bialy, L=1,5m, klosz
MPRM, strumien §wietlny 4500 Im, temp. barwowa 4000K, CRI>80, IP20

G1 — Oprawa nasufitowa LED, kolor biaty, IP54, temp. barwowa 4000K, CRI>80,
1390 Im

CZ — Czujnik ruchu i obecnosci, nasufitowy, obszar detekcji max 16m, 360 st.

F - Oprawna nascienna tazienkowa LED, kolor bialy, IP44, temp. barwowa 4000K,
CRI>80, 660 Im

74 — Oprawa zewngetrzna, mocowana do Sciany , 3000K, 600 1m, IP54 typ CUBIC
LED IP54

2.1.2. Osprzet elektryczny
e laczniki, przyciski — prad znamionowy min. 10A
e gniazda - prad znamionowy min. 16A

e instalacja w ramkach systemowych

e stopien szczelnos$ci zgodnie z projektem

2.1.3. Oswietlenie awaryjne

Oprawy o$wietleniowe



e oprawa autonomiczna LED — wspoélpraca z systemem centralnego monitoringu

e moc, sposob dziatania, czas dziatania — zgodna z projektem

e zasilanie 230VAC

e autotest

e oprawa o$wietlenia awaryjnego — jednozadaniowa

e oprawa zewngtrzna odporna na warunki atmosferyczne oraz wyposazona w
ogrzewang bateri¢

Centrala monitoringu opraw

o topologia liniowa z odgatezieniami

o komunikacja po dwuzylowym przewodzie instalacyjnym (bez polaryzacji,
nieekranowanym)

o odporno$¢ na zakldcenia bez stosowania kabla ekranowanego

e automatyczne wyszukiwanie adresow

o konfiguracja opraw i ich funkcji z poziomu centrali

e monitorowanie 3 parametrow w oprawie: akumulator, tadowarka, zrodto
Swiatta

e ciggle monitorowanie on-line w czasie rzeczywistym calej instalacji
o$wietlenia awaryjnego i jej elementow

e programowalny tygodniowy tryb pracy (np. o§wietlenie nocne)

e powiadamianie przez e-mail

o obstuga przez standardows sie¢ LAN

e w pelni adresowalny i automatyczny system testujacy

e dostep obslugowy z kazdego komputera w budynku przez www i dodatkowo
przez lokalny panel wyswietlaczem

o przyjazny dla uzytkownika interfejs kontrolny

o mozliwo$¢ wykluczenia opraw z nadzoru

e mozliwo$¢ zmiany opisow lokalizacji opraw

e podziat opraw instalacji na grupy testowania i sterowania

o moduly awaryjne z funkcjg adresowania do opraw LED

e automatyczny Dziennik Zdarzen

2.1.4. Kable, przewody
Przewody YDY



e 7yly jednodrutowe wykonane z miedzi, o przekrojach zgodnych ze schematami
e powloka — PVC biata
e napigcie znamionowe 450/750V

Kable YKY

ksztatt zyt — drut
e przekrdj - zgodnie ze schematami
e materiat zyt — miedz
e powloka — PVC koloru czarnego
e napi¢cie znamionowe 0,6/1kV
Kabel YKXS
e 7yly XLPE, sektorowy o przekrojach zgodnych ze schematami
e powloka — PVC czarna

e napiccie znamionowe 0,6/1kV

Kable LgY

klasa zyt — klasa 5 - linka
e przekrdj zyly - zgodnie ze schematami
e material zyl — miedz
e powloka — PVC koloru czarnego, z6tto-zielonego, niebieskiego
e napigcie znamionowe 450/750V
Telekomunikacyjny kabel stacyjny YnTKSY ekw
e 7yly jednodrutowe wykonane z miedzi
e powloka — kolor czerwony, uniepalniona
e napiccie pracy — 150 V
e rezystancja zyly 1 mm — 24 Q/km
e pojemno$¢ zyt — max 150 nF/km
e wymagane dokumenty — §wiadectwo dopuszczenia, deklaracja zgodnosci
Bezhalogenowy przewdd elektroenergetyczny HDGs FE180/PH90
e 7yly jednodrutowe wykonane z miedzi
e powloka — kolor czerwony, bezhhalogenowa mieszanka polimerowa
e napigcie pracy — 300/500 V
e podtrzymanie funkcji w czasie pozaru — 90 min.

e wymagane dokumenty — $wiadectwo dopuszczenia, deklaracja zgodnosci,
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certyfikat zgodnosci

Telekomunikacyjny kabel stacyjny HTKSHekw FE180/PH90

zyty jednodrutowe wykonane z miedzi, o przekroju 1,4 mm

powloka — kolor czerwony, bezhalogenowa mieszanka polimerowa

napiecie pracy — 150 V

rezystancja zyty 1,4 mm — 26,6 /km

pojemno$¢ zyt — max 150 nF/km

podtrzymanie funkcji w czasie pozaru — 90 min.

wymagane dokumenty — $wiadectwo dopuszczenia, deklaracja zgodnosci,

certyfikat zgodnosci

Bezhalogenowy kabel energetyczny NHXH FE180/PH90

zyly jednodrutowe wykonane z miedzi

powtoka — kolor pomaranczowy, bezhalogenowa mieszanka polimerowa
napigcie pracy — 0,6/1 kV

podtrzymanie funkcji w czasie pozaru — 90 min.

wymagane dokumenty — $wiadectwo dopuszczenia, deklaracja zgodnosci,

certyfikat zgodnosci

Kabel U/FTP kat. 6a

Parametry mechaniczne:

Srednica przewodnika: 23AWG

Izolacja podstawowa: Poliolefina

Materiat ekranu: Laminowane aluminium

Materiat powtoki kabla: LSOH

Nominalna §rednica zewngetrzna: 7

NVP: 75-78%

Ekran: Kazda para ostoni¢ta laminowang folig aluminiowa
Drut uziemieniowy Drut miedziany powlekany cyna
Maksymalna sita wciggania: 50 N/mm2 maks.
Kroétkoterminowy promien gigcia: 8 x $rednica zewnetrzna mm
Dhugoterminowy promien giecia: 4 x $rednica zewne¢trzna mm
Reaktancja pojemno$ciowa: 45 pF/m nom. przy 1 KHz

Rezystancja petli: 72 Q/Km maks.



Opdznienie propagacji: 514 + 36f1/2nS/100m maks. w zakresie 1-500 MHz
RézZnica op6znien propagacji: 45 nS/100 maks. w zakresie 1-500 MHz
Srednia impedancja: 100 Q £ 6 w zakresie 1-500 MHz

Niezrownowazenie rezystancji: 2% maks.

Thumiennos¢ sprzgzeniowa: 45 dB min w zakresie 30-100 MHz

40-20 Log (f/100) w zakresie 100-500 MHz

Temperatura pracy:

Przechowywanie: -20°C do +75°C

Praca: -20°C do +60°C

Test odpornosci ogniowej IEC 60332-1

Przewod elektroenergetyczny OMY

zyly z drutow miedzianych migkkich, §rednica 1 Smm
powloka — polwinitowa koloru biaty

napigcie pracy — 300/300 V

2.1.5. Polaczenia wyréwnawcze

Bednarka

o ptaskownik FeZn 25x4

Szyna wyréwnawcza

e podstawa metalowa

e zaciski 1xptaskownik, 7x25mm? + 1x10mm?
Opaska uziemiajgca

¢ Opaska stalowa — $rednica dobrana do $rednicy rury

2.1.6. Siec strukturalna

Szafa RACK
Szafa wiszaca 19" 15U

kolor grafitowy
drzwi przeszklone, zamykane na zamek patentowy
wyposazenie zgodne z projektem
Gniazda kat. 6a
Parametry elektryczne

e montowane podtynkowo
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Rezystancja: <20 mQ
Tolerancja rezystancji: < 2,5 mQ

Rezystancja izolacji: > 100 MQ

Parametry mechaniczne

Trwatosé: > 750 cykli

Materiat stykdéw: Stop miedzi

Powtoka stykéw: 1.27 um ztota na 2.50 pm niklu
Materiat obudowy: UL94V0

2.1.7. System sygnalizacji wlamania i napadu

Centrala SSWiIN

petna zgodnos$¢ z normami serii EN50131 dla urzadzen Stopnia 3 (Grade3)
wbudowany zaawansowany zasilacz 2 A+1,5 A zrozbudowang
diagnostyka

obstuga do64 wejs¢ zmozliwoScia programowania  rezystancji
parametrycznej oraz obstugg linii 3EOL (tylko wejscia ptyty glowne;j)

port USB do programowania za pomocg PC

mozliwo$¢ podziatu systemu na 32 strefy oraz 8 partycji

rozbudowa do 64 programowalnych wy;js¢

magistrale komunikacyjne do podiaczania manipulatoréw 1 modutow
rozszerzen

wbudowany  komunikator  telefoniczny  z funkcja ~ monitoringu,
powiadamiania glosowego i zdalnego sterowania

obsluga systemu przy pomocy manipulatorow LCD, klawiatur strefowych,
pilotow ikart zblizeniowych oraz zdalnie zuzyciem komputera
lub telefonu komoérkowego mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania

za pomoca komputera

Czujka PiR

metoda detekcji: PIR
funkcja antymaskingu (aktywny IR)

mikroprocesorowe przetwarzanie sygnatu
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zasigg detekcji: 20x20m
kat widzenia: min. 90°
zasilanie: DC 9 ~ 15V

klasa zabezpieczenia: Grade 3

Manipulator

Klawiatura LED

2.1.8. System sygnalizacji pozaru

Centrala sygnalizacji pozaru

liczba petli dozorowych — 1 z mozliwo$cig rozbudowy poprzez dotozenie
modulow petlowych

liczba adresow na petli dozorowej — min. 127 max 250

wspotpracujace czujki — adresowalne z izolatorem zwar¢ (czujki punktowe,
liniowe)

wspoltpracujace rgczne ostrzegacze pozarowe — adresowalne z izolatorem
zwar¢

liczba wyj$¢ programowalnych bezpotencjalowych 1A/30V — min. 2

liczba wyjs¢ sygnalizacyjnych 2A — min. 2

dotykowy panel obstugi centrali

mozliwos$¢ pracy w sieci — tak

Czujka optyczna

wykrywane pozary testowe — TF1-TF5

podwojny uktad detekcji dymu

podwojny uktad detekcji dymu

zakres temperatur pracy —-25 °C — 55 °C

wyposazenie w wbudowany izolator zwar¢ — tak

automatyczne wykrywanie zabrudzenia

Gniazdo/podstawa

gniazdo w wykonaniu konwencjonalnym

mozliwo$¢ wspotpracy z adresowalnymi czujkami dymu

mozliwo$¢ podtaczenia zewnetrznego wskaznika zadziatania
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Reczny ostrzegacz pozarowy

zakres temperatur pracy — -10 °C — 55 °C (wykonanie wewnetrzne)
wyposazenie w wbudowany izolator zwar¢ — tak

wykonanie natynkowe

Modul kontrolno sterujacy

wyjscie sterujagce przekaznikowe — styk bezpotencjatlowy przetaczany
2A/230VAC — min. 1 szt.

wejscie programowalne — min.8

zakres temperatur pracy — -25 °C — 55 °C

inicjacja wejscia kontrolnego — styk bezpotencjatowy NO lub NC — 4 szt.
szczelno$¢ obudowy — IP 65

wyposazenie w wbudowany izolator zwar¢ — tak

Sygnalizator akustyczny

napigcie zasilania — 16-32,5 VDC
pobor pradu w stanie dziatania - <75mA
natezenie dzwigku z odleglosci 1m>100dB

temperatura pracy — -25 °C — 55 °C

Puszka polaczeniowa niepalna

2.1.9.

napigcie zasilania — max 125 VAC
przekréj przewodu — max 2,5mm?
bezpiecznik — 0,375A

szczelnos¢ obudowy — IP 20

wspotpraca z sygnalizatorem akustycznym — tak

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow

Rury winidurowe sztywne/karbowane

Rury winidurowe powinny by¢ dobrane odpowiednio do ilosci i $rednicy przewodow

lub kabli uwzgledniajac ok. 30% rezerwy. Potaczenie rur wykonaé za pomoca ztaczek

kompensacyjnych. Montaz do podtoza powinien odbywac¢ si¢ przy pomocy uchwytow

systemowych, w odpowiednich odstgpach.

Uchwyty odstepowe w wykonaniu niepalnym ze $rubg i kolkiem rozporowym
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Uchwyt kablowy powinien by¢ w tej samej klasie odpornosci ogniowej co sam
przew6d/kabel. Srednica powinna by¢ dobrana do przewodu, zgodnie z zaleceniami
producenta. Srube z kotkiem rozporowym bedacych w tej samej klasie odpornosci co
uchwyt, nalezy dobra¢ do rozmiaru uchwytu. Zastosowany osprzgt powinien utrzymac

sprawno$¢ funkcjonowania urzadzen przez czas 90 min

3. SPRZET

Sprzet powinien odpowiada¢ ogodlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakosci
i wytrzymato$ci oraz powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem.
Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.) mozna uruchomi¢ dopiero
po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i1 wlasciwego dzialania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwoscia uruchomienia przez osoby niepowotane. Wszystkie

urzadzenia muszg mie¢ aktualne badania techniczne, pomiary.

4. TRANSPORT I PRZECHOWYWANIE

Podczas transportu na budowe¢ oraz na stanowisko robocze nalezy zachowaé
ostrozno$¢ aby nie uszkodzi¢ materiatéw. Transport oraz przechowywanie urzadzen moze
odbywac si¢ tylko i wylacznie zgodnie z zaleceniami producenta urzadzenia.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i aparatéw na stanowisko montazu bezposrednio przed
montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewnetrznego lub problemow

zwigzanych z przechowywaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub
kontraktem, za ich zgodno$§¢ z dokumentacjg projektowa i wymaganiami specyfikacji
technicznych oraz projektem organizacji robot. Wszystkie roboty muszg by¢ wykonane przez
wykwalifikowanych pracownikéw stosownie do rodzaju robdt i kierowane przez osoby

posiadajace odpowiednie uprawnienia wymagane przez Prawo Budowlane.

5.1. Wykonanie tras kablowych, ukladanie przewodow

Trasy kablowe w pomieszczeniach wykonywa¢ podtynkowo. Przewody instalacji
teletechnicznych uktada¢ dodatkowo w rurach teletechnicznych. Na przej$ciach przez

sciany 1 stropy, w szczeg6lnosci miedzy strefami pozarowymi, o ile to konieczne,
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wykonac uszczelnienia ogniowe.
Montaz rur winidurowych, wciaganie przewodéw/kabli
Charakterystyka prac:
e trasowanie
e przykrecenie uchwytow
e odmierzenie i odcigcie rury
e wykonanie potgczenia rur ztaczka kompensacyjng
e wpigcie rur w uchwyty
e odmierzenie i odcigcie przewodu
e sprawdzenie droznosci rury
e weciagniecie przewodu
Montaz uchwytow odstepowych, ukladanie przewodéw/kabli
Charakterystyka prac:
e trasowanie
e wiercenie otwordéw Slepych
e osadzanie $rub rozporowych
e odmierzenie i odcigcie przewodu
e przykrecenie uchwytu z przewodem
Wykonanie bruzd, ukladanie przewodéw/kabli, zaprawienie bruzd
Charakterystyka prac:
e trasowanie
e kucie mechaniczne bruzdy
e sprawdzenie wymiaréw bruzdy
e odmierzenie i odci¢cie przewodu
e mocowanie przewodow
e przykrycie warstwg tynku

e sprawdzenie cigglosci przewodow po tynkowaniu

5.2. Budowa linii kablowej

Dokumentacja projektowa na budowe sieci energetycznych zewnetrznych
przewiduje :

e wykopanie rowoéw kablowych pod trase linii kablowych nN,
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e zlokalizowanie i odkopanie istniejgcej infrastruktury w miejscu kolizji z trasg
projektowanych kabli,

e ulozenie przepustow ochronnych,

e wykonanie podsypki z piasku gr. 0.1m pod ukladane kable oraz nasypanie na wierzch
kabli warstwy piasku gr. 0.1m,

e ulozenie kabli nN w rowie kablowym,

e ulozenie folii ochronnej,

e zasypanie rowow kablowych wraz z zageszczeniem gruntu.

Prace przy istniejacych kablach energetycznych winny by¢ wykonywane w stanie

beznapigciowym. Przebudowg linii nalezy wykonywaé¢ zgodnie z normami i przepisami

budowy oraz bezpieczenstwa i higieny pracy.

Rowy pod kable nalezy wykonywac¢ recznie po uprzednim wytyczeniu ich tras. W miejscu

wystepowania chodnikow nalezy rozebra¢ istniejaca kostke brukowa, a po zakonczeniu

prac zwigzanych z utozeniem kabla chodniki przywroci¢ do stanu pierwotnego.

5.3. Ukladanie kabli

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie
przez zginanie, skrgcanie, rozcigganie itp. Ponadto przy uktadaniu powinny by¢
zachowane $rodki ostrozno$ci zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen
znajdujacych si¢ na trasie budowanej linii. Zaleca si¢ stosowanie rolek w przypadku
uktadania kabli o masie wigkszej niz 4 kg/m. Rolki powinny by¢ ustawione w takich
odlegtosciach od siebie, aby spoczywajacy na nich kabel nie dotykat podtoza. Podczas
przechowywania, uktadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocia
oraz wplywami chemicznymi i atmosferycznymi przez:

- szczelne zalutowanie powloki,

- natozenie kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju jak izolacja).

Kable nalezy uktada¢ na dnie rowu pod kable, jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostatych
przypadkach kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci co najmniej 10 cm. Nie
nalezy uktada¢ kabli bezposrednio na dnie wykopu kamiennego lub w gruncie, ktory
mogltby uszkodzi¢ kabel, ani bezposrednio zasypywa¢ takim gruntem. Kable nalezy
zasypywac¢ warstwa piasku o grubosci co najmniej 10 cm, nastgpnie warstwg rodzimego

gruntu o grubos$ci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig z tworzywa sztucznego.
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Odlegtosc¢ folii od kabla powinna wynosi¢ co najmniej 25 cm. Grunt nalezy zageszczac
warstwami co najmniej 20 cm.

Kable utozone w gruncie powinny by¢ zaopatrzone na catej dlugosci w trwate oznaczniki
(np. opaski kablowe typu Oki rozmieszczone w odstepach nie wigkszych niz 10 m oraz
przy mufach i miejscach charakterystycznych, np. przy skrzyzowaniach.

Na oznacznikach powinny znajdowac si¢ trwate napisy zawierajace:

- symbol i numer ewidencyjny linii,

- oznaczenie kabla,

- znak uzytkownika kabla,

- znak fazy (przy kablach jednozytowych),

- rok utozenia kabla.

5.4. Montaz urzadzen

Prace montazowe wszystkich urzadzen, systeméw okablowania wykona¢ zgodnie

z projektem.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne
Wykonawca powinien zadba¢, aby jakos¢ materiatow, urzadzen i montazu byla
zgodna z dokumentacjg projektowa, niniejsza specyfikacja i przedmiarem robot.
Kontrola winna sktada¢ si¢ z:
e ogledziny — majace da¢ pozytywna odpowiedz, Ze =zainstalowane na stale
urzadzenia  elektryczne  spelniaja  wymagania  bezpieczenstwa  podane
w odpowiednich normach przedmiotowych, i ze zainstalowane wyposazenie jest
zgodne z instrukcjami producenta, tak aby zapewniato jego poprawne dzialanie,
e proby i pomiary — majace da¢ odpowiedz czy zachowane s3 wymagane parametry
techniczne instalacji i urzadzen.
Proby dotycza badan i pomiaréw. Wyniki prob stwierdzone protokolarnie powinny by¢

przedstawione komisji odbioru robot.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystagpieniem do robdt, Wykonawca powinien zapoznaé @ si¢
z dokumentacjg techniczna, przeprowadzi¢ wizj¢ lokalng w obiekcie. Zapoznaé si¢ z
istniejacg czescig instalacji, podlegajacej likwidacji.
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6.3. Badania w czasie wykonywania robét

Po wytrasowaniu tras kablowych, nalezy sprawdzi¢ zgodno$é

ich tras

z dokumentacjg projektows. Po utozeniu przewodow, sprawdzi¢ ciggto$¢ zyt roboczych.

Wykona¢ pomiary rezystancji izolacji.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest:
e 1m dla uktadania tras kablowych,

e 1szt. dla montazu urzadzen.

8. ODBIOR ROBOT

Calo$¢ prac zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej odbiorczej w w/w proj.

obiekcie winien wykona¢ wyspecjalizowany zaklad z branzy elektroenergetycznej

posiadajacy odpowiednie uprawnienia.

Cato$¢ prac wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami. Przed oddaniem do

eksploatacji wykonanych poszczegolnych instalacji w w/w proj. obiekcie nalezy wykonaé

wymagane pomiary zgodnie Z obowigzujacymi przepisami i normami.
Pomiary, ktére nalezy wykona¢ po wykonaniu instalacji elektrycznej:
e pomiar nat¢zenia o§wietlenia podstawowego,
e pomiar nat¢zenia o§wietlenia stanowisk pracy,
e pomiar nat¢zenia awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego,
e pomiar nat¢zenia o§wietlenia sprzetu przeciwpozarowego,
e sprawdzenia instalacji elektrycznej,
e badanie ochrony przed porazeniem, poprzez samoczynne wylgczenie,
e pomiary zabezpieczen wylacznikéw roznicowopradowych,
e Pomiary instalacji odgromowej i potagczen wyréwnawczych,
e badanie rezystancji izolacji obwodow,
Pomiary, ktére nalezy wykonac po wykonaniu instalacji teletechnicznych:
e mapa polaczen,
e impedancja,
e rezystancja petli stalopragdowe;j,
e zmniejszenie przestuchu zbliznego,

e sumaryczne zmniejszenie przestuchu zbliznego,
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e stratno$¢ odbiciowa,

e zmniejszenie przestuchu zdalnego,

e zmniejszenie przestuchu zdalnego w odniesieniu do dtugosci linii transmisyjnej,

e sumaryczne zmniejszenie przestuchu zdalnego w odniesieniu do dlugosci linii

transmisyjnej,

e wspotczynnik tlumienia w odniesieniu do zmniejszenia przestuchu,

e sumaryczny wspotczynnik thumienia w odniesienia do zmniejszenia przestuchu,

e podane wartosci graniczne (limit),

e informacje o koncowym rezultacie pomiaru.

Przy wykonywaniu instalacji systemu sygnalizacji pozaru i systemu oddymiania nalezy

wykona¢ nastepujace pomiary i sprawdzenia:

Po wykonaniu systeméw zabezpieczen przeciwpozarowych, nalezy dokona¢ sprawdzenia

dziatania systemow i ich odbiorow. W zakres tych czynno$ci powinno wchodzié:

1.

Sprawdzenie wykonania dokumentacji powykonawczej dla instalacji wraz
z kontrola wprowadzenia zmian w stosunku do projektu
budowlanego/wykonawczego,

Sprawdzenie posiadania przez zamontowane urzadzenia waznych S$wiadectw
dopuszczenia, certyfikatow dopuszczajagcych do stosowania w  ochronie
przeciwpozarowej,

Sprawdzenie przeprowadzenia szkolen w zakresie obstugi systemow.
Przeprowadzenie prob pozarowych z kontrolg poprawnosci dziatania systemu

sygnalizacji pozaru i oddymiania.

Zakres przeprowadzonych prob powinien obejmowaé testowe zadymienie czujek z kazdej

strefy pozarowej i1 uruchomienie recznych ostrzegaczy pozarowych oraz sprawdzenie

zadziatania wszystkich urzadzen zwigzanych z dana strefa.

Wykaz czynnoSci, ktére nalezy wykona¢ w czasie odbioru

- sprawdzenie wzrokowe, czy instalacje sa zgodna z dokumentacjg; sprawdzeniu powinny

podlega¢ wszystkie parametry, ktore przez ogledziny da si¢ skontrolowac,

- sprawdzenie uzytych materiatéw, w zakresie zgodnosci z obowigzujacymi przepisami i

przywotanymi normami,

- przeprowadzenie prob funkcjonalnych prawidtowej pracy systemu, tacznie z interfejsami

urzadzen pomocniczych i sieci transmisji, przez uruchomienie uzgodnionej liczby ostrzegaczy
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pozarowych w instalacji,

- przeprowadzenie prob wspoldziatania instalacji i urzadzen przeciwpozarowych oraz

systemow wysterowywanych przez SSP,

- sprawdzenie prawidtowosci adresowania poszczegolnych czujek lub ich stref,

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Projekt architektoniczno-budowlany

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (t.].
Dz. U.z2022r., poz. 1225 ze zm.)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 lipca 2009 r.
W sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wodg oraz drog pozarowych (Dz. U. z
2009 1., Nr 124, poz. 1030)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010
r. W sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i
terenow (t.j. Dz. U. z 2023 r., poz. 822 ze zm.)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (t.j. Dz. U. z 2024 r., poz. 725 ze zm.)
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (t.j. Dz. U. z 2025 r.
poz. 188)

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o Panstwowej Strazy Pozarnej (t.j. Dz. U. z 2024 r.
poz. 1443 ze zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 wrze$nia 2020 r. w sprawie
szczegotowego zakresu 1 formy projektu budowlanego (Dz.U. z 2022 r. poz. 1679)
Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r.
w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego (Dz. U. z 2021 r. poz. 2454)

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 5 sierpnia 2023 r. w sprawie uzgadniania projektu
zagospodarowania dziatki Iub terenu, projektu architektoniczno-budowlanego,
projektu technicznego oraz projektu urzadzenia przeciwpozarowego pod wzgledem
zgodnosci z wymaganiami ochrony przeciwpozarowej (Dz. U. z 2023 r. poz. 1563)
Rozporzadzenie Ministra Kultury i Dziedzictwa Narodowego z dnia 2 wrzes$nia

2014 r. w sprawie zabezpieczania zbiorow muzeum przed pozarem, kradzieza
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i innym niebezpieczenstwem grozgcym ich zniszczeniem lub utratg (Dz.
U. 22014 r., poz. 1240)

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Doboér
i montaz wyposazenia elektrycznego -- Obcigzalnos¢ pradowa dlugotrwala
przewodow

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie

PN-EN ISO 7010 Symbole graficzne, barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa,
zarejestrowane znaki bezpieczenstwa

PN EN 1838:2013 Zastosowanie o§wietlenia. Oswietlenia awaryjne

PN EN 50172:2005 Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego

System sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania, instalowania,
odbioru, eksploatacji i konserwacji PKN-CEN/TS 54-14

Wytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej SITP WP-02:2021
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